
 

  Polynom-Winkel-und e-Funktionen  

(P 1.1) 
 
 

y(x) = 3x 

 
 

(P 1.2) 
 
 

p(v) = mv 
 
 

(P 1.3) 
 
 

y(x) = ½ x² 

 
 

(P 1.4) 
 
 

E(v) = ½mv² 

 
 

(P 1.5) 
 
 

E(m) = ½mv² 

 
 

(W 2.1) 
 
 

s(x) = 10 sin(x) 

 
 

(W 2.2) 
 
 

s(x) = 5 sin(4x) 

 
 

(W 2.3) 
 
 

s(x) = sin(x+)
 

(W 2.4) 
 
 

s(x) = 5 sin(2x+3/2)
 

                               (W 2.5) 
 
 

s(x) = x² sin(x) 


 

(E 3.1) 
 

 
 

(E 3.2) 
 

 

   

   

 
  

   
 


